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Тези доповіді
ВІД ГЕНЕРАТИВНОГО ШІ ДО КОГНІТИВНОЇ АВТОНОМІЇ: НА ШЛЯХУ ДО ЗАГАЛЬНОЇ ТЕОРІЇ
Розглянуто загальні тенденції розвитку ШІ, енергетичні й екологічні виклики його подальшого поступу. Визначено два головні вектори: 1. Загальний штучний інтелект — AGI та 2. Розвиток когнітивних автономних систем. Для другого напряму окреслено засади загальної теорії на основі кібернетики, системного аналізу та частково спостережуваних марковських процесів ухвалення рішень. Центральною властивістю систем визначено оцінювання меж достовірності свого знання й урахування невизначеності та ризику в прогнозуванні, навчанні й керуванні автономністю. Запропоновано асимптотичний принцип зменшення вимірюваної залишкової ненадійності. Розкрито роль когнітивних цифрових двійників в експериментальній перевірці та ітераційному розвитку теорії, моделей і алгоритмів індивідуальної та колективної автономної поведінки"

FROM GENERATIVE AI TO COGNITIVE AUTONOMY: TOWARDS A GENERAL THEORY
The talk examines general trends in AI development and the energy and environmental challenges facing its further advancement. Two main directions are identified: artificial general intelligence (AGI) and the development of cognitive autonomous systems. For the latter, the foundations of a general theory are outlined, drawing on cybernetics, systems analysis, and partially observable Markov decision processes. A defining capability of these systems is assessing the limits of the reliability of their own knowledge and accounting for uncertainty and risk in forecasting, learning, and regulating their level of autonomy. An asymptotic principle for reducing measurable residual unreliability is proposed. The role of cognitive digital twins in the experimental validation and iterative development of the theory, models, and algorithms for individual and collective autonomous behaviour is highlighted.
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